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Robot Recycling Rally
FAQ1

Uvod

Toto doplnéni pravidel je rozdéleno do dvou casti: ,,Opravy“, ktera obsahuje informace nahrazujici
nebo upresnujici oficialni pravidla pro rok 2007, a ,,Odpovédi na otazky“, ktera obsahuje oficialni
odpovédi na nékteré nejcastéjsi otazky polozené v diskusnim féru nebo poslané emailem.

Opravy

3.6.1 Plechovky

Plechovky jsou 115 mm vysoké a v prevazné cCasti vysky maji primér 66 mm. Pro finale soutéze jsou
sitotiskem potistény na Zluto a maji jednu svislou 5 mm nenabarvenou ¢aru odshora dolll (podkladovy
kov).

3.6.2 Plastové lahve

Lahve jsou 230 mm vysoké a ve vysi nalepky maji primér 65 mm.

3.7.1 Kose

Dno kos$( (Cast pod urovni stolu) je vyrobeno z tvrdého plexiskla a jsou v ném dvirka, aby mohl byt
vyndan obsah. Ostatni Casti jsou vyrobeny ze sitoviny (podobné sitim na ochranu ovocnych strom( pred
ptaky). Sit’ je napnuta.
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3.7.2 Kosik

Kosik je duty valec o vné&jim praméru 200 mm a vySce 30 mm se sténami o tloustce 10 mm.

4.2.1 Fair-play

V pravidlech chybi tato véta: Neni povolen zadny systém, ktery by robota pridrZzoval na hristi (napr.
prisavky). V zadné chvili zapasu nesmi sila potfebna ke zvednuti robota presahnout jeho vlastni tihu.

5.1 Obecné body

Stozary podstavci majacku nejsou pokryty reflexni paskou. Pred dvéma stozary v rozich hristé, kde
jsou koSe, jsou umistény valce o pridméru asi 22 mm a vySce 280 mm. Tyto valce jsou pokryty reflexni
paskou (viz odstavec 3.5).

Odpovedi na otazky

Ot. 1) Je omezen pocet odpadki prevazenych robotem?
Odp. 1) Ne, na mnozstvi odpadkd transportované robotem neni Zadny limit.

Ot. 2) Je povoleno vhazovat odpad do souperovych kosu? Nebo pomahat soupefi ve vhazovani
objektd do kosa?

Odp. 2) Ano, pro spravny odpad to je povoleno. Body se pocitaji oponentovi a jsou spocteny na konci
zapasu. Ale pozor, nebrante robotovi v pristupu k jeho kosum, nevhazujte lahve do koS na plechovky a
plechovky do kol na lahve. V takovém pripadé mizete byt diskvalifikovani.

Podporujeme fair-play. SnaZte se ale resit predloZzeny problém (tfidit odpad do svych kosu), ne jiny
problém!

Ot. 3) MGZeme Umyslné vhazovat do protivnikovych kosu spatny odpad?
Odp. 3) Ne, to je zakazano, a pokud tak budete cinit, miZete byt diskvalifikovani.

Ot. 4) Je povoleno odpadky hazet?
Odp. 4) Ano, je, ale pouze do kosu.

Ot. 5) Je povoleno vyndavat protivnikovy baterie z koSiku?
Odp. 5) Ne, to je zakazano.

Ot. 6) a. MGzZeme se dotykat nebo hybat s bateriemi druhého tymu?

b. Je mozné sbirat a drzet baterie druhého tymu?

c. MGZeme vyndavat plechovky ¢i lahve z koSt druhého tymu?

Odp. 6) a. Ano, ale museji zistat pro druhy tym dostupné.

b. Ano, ale pouze po kratkou dobu. Robot nesmi drzet protivnikovy baterie po delsi ¢as. Bude-li to
vypadat jako strategie, bude za to penalizovan.

c. Ne, to je zakazano.
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Ot. 7) Co se stane, kdyZ vloZzime baterie do kost na plechovky nebo na lahve? Je to ,nespravné
umistény odpad“, nebo to nic neznamena?

Odp. 7) Je to ,nespravné umistény odpad“. Pokud baterie vloZite do souperova kose, budete
penalizovani nebo dokonce diskvalifikovani.

Ot. 8) Je povoleno odpad do kosi ,,hrnout“? Bude takovy odpad pocitan do obvodu robota?
Odp. 8) Ano, je to povoleno. Takovy odpad nebude pocitan do obvodu robota.

Ot. 9) Co se stane, kdyz baterie bude na hrané kose? Pocita se jako baterie v kosi?
Odp. 9) Ne, nepocita se.

Ot. 10) MGzeme davat lahve do plastového pytle a lahve i s pytlem ulozit do koSe, nebo smime do
koSe davat jen lahve bez pytle? A co plechovky?
Odp. 10) Ne, robot musi zUstat ,,kompaktni“, takze nejsou povoleny zadné oddélitelné pytle.

Ot. 11) Odpad se do obvodu robota nepocita: smime ukladat odpad nad vrskem robota?

Odp. 11) Ano, je povoleno ukladat odpad mezi 35 a 43 cm nad zemi, pokud nebude branit majackovym
systémim. Predev$im musi byt pfima viditelnost mezi majackem na robotovi a majacky na stranach
hristé.

Ot. 12) Lahve budou velmi krehké, protoZze jsou oteviené. Bylo by mozné je také naplnit
polyuretanovou pénou, aby byly o trochu pevnéjsi?
Odp. 12) Ne, lahve nebudou pénou naplnény a nebudou mit vicka. Jsou dostatecné pevné.

Ot. 13) Jaké baterie budou pouzity?
Odp. 13) Budou pouzity alkalické baterie. Jsou magnetické.

Ot. 14) Jaké je presné oznaceni zelené samolepici pasky?

Odp. 14) (Pozndmka: ndsleduje preklad platny pro findle; v Ceském kole jesté neni o pfesnych
materidlech rozhodnuto. Doporucujeme radéji postavit robota tak, aby na tomto konkrétnim detailu
nezdleZelo)

Je to paska bézné dostupna v hobby obchodech. Je to extra-prilnava paska, vodovzdorna, odolna
pretrzeni, UV svétlu a $patnému pocasi. Je to paska pouzivana na opravy, ochranu, utésnéni proti
vodé, zpevnéni, baleni ... Je mozné ji trhat rukou. Barva je jasné zelena.

Ot. 15) Na lokalizacni systém, ktery letos vyvijime, pouZijeme dedikovanou desku s elektronikou.
Je mozné tuto desku umistit na stozar (hned pod podstavec, nebude presahovat rozméry
80x80 mm)?

Odp. 15) Pokud je soucasti lokalizacniho systému, je to povoleno. Jsou zde povoleny senzory nebo
podobné systémy, véetné souvisejici elektroniky, ale ne pohonné systémy.

Ot. 16) Okraje jsou 7 cm vysoké a primér lahvi a plechovek je 66 mm. To nechava jen jeden
centimetrik rozdilu, aby robot rozpoznal zed, které se ma vyhnout, od odpadu. Mizete okraje
udélat vyssi?
Odp. 16) Ne.

Ot. 17) Jak bude testovan nas systém na vyhybani se prekazkam?

Odp. 17) Systém na vyhybani se prekazkam bude prozkoumavan béhem homologaci a muze byt

provéren na hracim stole. V testu se musi byt systém schopen Uspésné vyhnout pevné umélé prekazce
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(valec 30 cm vysoky a 20 cm Siroky, vaha mezi 2 a 3 kg) umisténé v nahodné vzdalenosti pred robotem
na stole. Pokud chcete, budete moci na prekazku umistit majacek, ma na néj podstavec.

Ot. 18) Kdyby byl protivnikliv robot vysoky 7 cm a nase infracervené detekcni systémy (napriklad)
ve vysce 20 cm nad zemi, jak by mohl byt detekovan? Co kdyZz se moje narazniky oponentova
robota nedotknou? Pokud bude mit protivnikiiv robot velmi specialni tvar, nemusel by byt
spolehlivé detekovan!

Odp. 18) Musite se snazit vyrobit sv(ij systém na vyhybani se prekazkam co nejrobustnéjsi. Velmi maly
protivnikdv robot (napf. mensi nez lahev) zfejmé nemusi byt detekovan. Vas systém bude prezkouman,
a muze vyt vyzkousen jak je naznaceno vyse. Ujistéte se, Ze Vas sytém funguje s takovou jednoduchou
prekazkou. Co se tyCe robotl s Zebrovitou strukturou, doporucujeme pridat karoserii, napriklad
z kartonu. To zvysi viditelnost Vaseho robota systémy zaloZzenymi na infracerveném svétle nebo
sonarech. Ze stejného dlvodu byste neméli robota nabarvit na cerno, protoze to mlze zmast
infracervené detekcni systémy.

Ot. 19) Co se stane, kdyz se lahev nebo plechovka odkutali poté, co rozhodci odstrani trojuhelnik?
Odp. 19) Dame je zpét.

Ot. 20) Mantinely jsou nabarveny na cerveno / modro; je nabarven pouze vnitfek, nebo jsou
mantinely natreny i ze shora?
Odp. 20) Na cerveno / modro je nabarven pouze vnitrek.

Ot. 21) Mize robot na zacatku do hromady odpadu prudce vrazit?
Odp. 21) Ano, ale pokud odpad poskodite, mizete byt penalizovani.

Ot. 22) a. Musi byt mij majackovy stoZar pevny a tuhy?

b. Znamena to, Ze se stoZzar mizZe tocit / otacet, pokud zlistane na misté?

c. MiZe stozar obsahovat oto¢né senzory (napr. otacejici se laser nebo zrcadlo)?

Odp. 22) a. Ano, zcela.

b. Ne, stozar se nesmi tocit ani otacet, musi byt zcela stabilni.

c. Ano, mlze, ale tyto systémy nesmé&ji se stozarem hybat nebo uzavirat oblast vrcholku stoZaru.
Zrcadlové systémy nesméji byt navrzeny na Umyslné mateni protivnika.
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