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REGISTRACNI NALEZITOSTI

Nasledujici dokumenty budou pfijiméany jako podklady pro registraci do soutéze
Eurobot 2004 do 31. ledna 2006 :

- Registracni formular s detaily o tymu. Abychom Vas mohli v¢as informovat o
organizacnich a technickych zaleZitostech, je vhodné odeslat tento dokument co
mozna nejdiive.

- Souhlas s podminkami ucasti (appendix 1)

- Pilotni navrh (appendix 3): Tento dokument je pozadovan jako oficidlni
prezentace VaSeho projektu soutézni komisi za ucelem predejiti piipadnym
nedorozuménim ve vykladu pravidel. Organizatofi garantuje diskrétnost informaci
zde poskytnutych.

Tyto dokumenty ndm prosime zaslete v tisténé podobé.
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Registra¢ni formulaf

Tento dotaznik zaslete do 31. ledna 2006 na adresu :

Matematicko-fyzikalni fakulta UK
KSI — Eurobot
Malostranské namésti 25
118 00 Praha 1
Tel: 221914270, Fax: 221914303, E-mail: eurobot@mff.cuni.cz

Typ organizace (Skola, universita, klub)

Nazev tymu
(pokud se neshoduje s Typem organizace)

Upozornéni: tento nazev bude pouzivan pro komunikaci
s Vasim tymem béhem soutéze a pro zverejneni v médiich

E-mail (pravideln¢ kontrolovana schranka)

Tento e-mail bude hlavnim prostredkem komunikace
s organizatory

Jméno osoby odpovédné za tym

Jména ¢lenti tymu

Adresa (je-li soukroma, uved’te to)

Doporucujeme, abyste uvedli adresu, na které miizete byt
kontaktovani béhem celého roku (i v dobé prazdnin ¢i
dovolenych)

Telefonické spojeni

Telefonické spojeni na osobu odpovédnou za tym
(nepovinné)

Fax

Webové stranky

Informace zde poskytnuté budou pouzity pro ucely organizace soutéze a nevylucuje se jejich
postoupeni tieti strané. Pokud si to vyslovné nepiejete, zaSkrtnéte, prosim, toto policko O
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Apendix 1: Podminky ucasti

Podminky ucasti

Ucast tymu v soutéZi Eurobot”"

e Celkova prezentace

e Registracni podminky

e Pravidla a jejich ptipadna doplnéni, v€etné vykladu, ktery miize vydat organizacni vybor
mezi 30.9.2005 a 4.6.2006 ve form¢ dokumentd oznacenych ,,FAQ”

e Souhlas s rozhodnutim rozhod¢ich v prubéhu soutéze

2006 znamena plny souhlas s organiza¢nimi pravidly:

Podpisem stvrzuji jako osoba odpovédna za tym, Ze jsem vySe uvedené podminky uéasti
¢etl a souhlasim s nimi.

Misto: Datum:
Nazev tymu:
Jméno osoby odpovédné za tym:

Podpis osoby odpovédné za tym:
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Appendix 2: Registrace ve sdruzeni Robonika

Vsechny tymy, které se chtéji zicastnit ¢eského narodniho kola soutéze Eurobot, museji byt
registrovany u sdruzeni Robonika. Registrace bude provedena po pfijeti vSech registracnich
naleZzitosti (viz str. 1) a uhrazeni ¢lenského ptispévku.

PiihlaSenim se stavaji ¢leny sdruzeni Robonika viichni ¢lenové tymu. Clenstvi trva 1 rok (od
1. zafi do 31. srpna). Clensky pfispévek byl stanoven na 500 K& za tym. Jeho uhrazeni je
mozné v hotovosti nebo pfevodem na ucet 1962925359/0800 (do zpravy pro piijemce uved’te
nazev tymu nebo jméno zodpoveédné osoby z registracniho formulare).
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Appendix 3: Pilotni navrh

V zajmu kazdého tymu je co nejlépe popsat organizacnimu vyboru pilotni studii svého
projektu, aby se zabranilo chybnému vykladu pravidel nebo jejich disledkt.

Organizatofi garantuji diskrétni ptistup k informacim zde poskytnutym.

Kazdy tym musi vytvofit pilotni studii rozdélenou na nasledujici ¢asti:
® Vseobecné informace o tymu, vyplnéné do dotazniku, ktery je soucasti tohoto
dokumentu (strana 6)
® Popis projektu podle struktury uvedené na strané 7 tohoto dokumentu.

Pilotni studii v tisténé formé zaslete do
31. ledna 2006 _na nasledujici adresu:

Matematicko-fyzikalni fakulta UK
KSI — Eurobot
Malostranské nameésti 25
118 00 Praha 1

Velmi doporucujeme, abyste nam posilali pilotni studie a nacrtky zafizeni
elektronickou formou v pribéhu roku. Tyto informace jsou pro organizatory velmi uzitecné,
da se diky nim ptedejit neschvaleni robotl v den soutéze. Tyto materialy zasilejte bud’ na
vyse uvedenou adresu, nebo na e-mail eurobot@mff.cuni.cz, v kazdém materidlu uvadejte
jméno svého tymu, v piipade posilani e-mailti jméno tymu uved’te v predmétu zpravy.
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Dotaznik

Nazev tymu: ....ooevvvevrieeeiieeieeeee,

1. Pocet osob zapojenych do projektu: ..................

2. Je to poprvé, co se tento tym ucastni soutéze Eurobot?
Ano [ ]
3. Zucastnil se ji nektery z ¢lend tymu jiz diive?

4. Mate zajem o navstévu konzultanta z fad organizatora?

5. Predpokladany rozpocet projektu:

6. Jsou vySe uvedené informace zvetejnitelné?

Ano [ ] Ne []
Ano [ ] Ne []
Ano [ ] Ne []

Pokud ano, poslete nam prosim (eurobot@mff.cuni.cz), byt az po uskutecneni soutéze, tyto

informace v elektronicke forme, nebo uved'te webovou adresu, kde je lze dohledat.

7. Pokud ano, souhlasite se zvefejnénim téchto informaci jesté pred soutézi?

Ano [ ]

Ne

[
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Popis projektu

Takto oznacené body jsou povinné (*)

|- OBECNY POPIS

(*) Popiste na ne€kolika fadcich chovani Vaseho robota béhem zapasu.
(*) Jednoduché¢ schéma Vaseho robota;
(*) Kratce popiste alternativni strategie, které jste zvazovali.

Il - TECHNICKY POPIS

Pokud jste n¢které aspekty jesté¢ nezrealizovali, popiste, co jeSt€¢ mate v umyslu dod¢lat.
Pokud se hodlate obejit bez feSeni n¢kterého z nasledujicich kroki, zmiiite to.

Pohyb robota: motory: typ a predpokladana rychlost; fizeni pohybu.

Zdroj energie: typ, Cas regenerace a odd¢litelnost zdroje.

(*) Zachazeni s micky: zatizeni pro detekci, sbér, transport, umistovani.

(*) Pozice robota na herni plose: Jak ji bude Vas robot zjistovat? Bude-li pouZzivat
majacky, které to budou a jaky druh pfenosu informace jste zvolili? Jak bude Vas robot
detekovat micky, diry a totemy? Jakym zpilisobem bude Vas robot spinat totemy pro
vypousténi dalSich micka na hiisté?

Bude Vas robot schopen detekovat soupefova robota? Pokud ano, jak?

Inteligence robota: typ fidiciho systému (analogovy pocitac, mikroprocesory, PC main
board...), programovaci jazyk. Kratce nacrtnéte a popiste algoritmy. Jakou herni strategii
jste zvolili?

Il — ORGANIZACE

Rozvrzeni ukoltl a kompetenci mezi ¢leny tymu (elektronika, mechanika, software, fizeni
projektu...)

Casovy rozvrh projektu

Vybaveni tymu (zajistované organizaci nebo z vlastnich zdroji...).

Sponzofi a partnefi tymu: material (komponenty, suroviny...), finance...
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